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Úvod

Mapy nie sú len obrázky, grafické reprezentácie, pre ktoré platia relatívne voľné princípy ich zostrojovania, ale sú to vyjadrenia v systémovo sformovanom mapovom jazyku, ktorý sa realizuje v matematicky (geometricky) definovanom priestore (v mapovej osnove).

Mapový jazyk je vyjadrovací systém (Bertin, 1967), ktorý sa uplatňuje tam, kde prirodzený jazyk nie je schopný plniť si svoje funkcie. 

1. Mapový jazyk ako opora na určovanie chýb na mapách

Lech Ratajski (1976) už vypracoval náznak hlbšej koncepcie nazývanej „jazyk mapy“. Rozlíšil aj dve formy kompozície kartografického znaku: rovnoznačnú a podradenú.

1.1 Chyby metakartografické

Sú to: 

– chyby z koncepčného prístupu k téme mapy  (obr. 1),

– vecné chyby (chyby z použitia nesprávnych údajov vrátane ich nesprávneho spracovania), použitie neštandardizovaných názvov ap.
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Obr. 1 Mapa pobaltských republík (v televíznom spravodajstve)

Mape možno vytknúť tieto chyby:

1. Vybraté sú mestá s počtom obyvateľov vyše 100 000 (nie je problém si to overiť, aj keď na mape nie je žiadna vysvetlivka, ktorá by to uvádzala na správnu mieru

2. Hlavné mestá štátov sú označené päťuholníkovým znakom (kým ostatné mestá štvorcovým znakom.
Všetky kartografické, tabuľkové (tab. 1), textové a grafické podklady pre tvorbu atlasu by mali byť spracované digitálne s využitím nástrojov a metód geografických informačných systémov (GIS).
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Tab. 1 Počty vymedzených sčítacích obvodov v nadväznosti na ZSJ a časti obcí v okrese Banská Štiavnica (časť)

	Názov obce
	Por. č. časti obce
	Názov obce
	Názov obce
	Názov ZSJ
	Por. č. urb. obvodu
	Počet sčít. obvodov    v ZSJ
	Por. č. sčít. obvodu      v okrese

	4
	5
	6
	7
	8
	9
	10
	11

	B. Štiavnica
	1
	Banky
	2007010
	Banky
	20
	1
	1

	B. Štiavnica
	2
	B. Štiavnica
	2014720
	Banská Štiavnica - stred
	1
	3
	2 - 4

	B. Štiavnica
	2
	B. Štiavnica
	2014810
	Klinger
	2
	1
	5


2. Tvorba digitálnej ortofotosnímky

Pri tvorbe digitálnej ortofotosnímky dochádza k odstráneniu vplyvov sklonov nosiča snímacieho zariadenia, výškových rozdielov terénu a skreslenia objektívu, pričom výsledkom je digitálna transformácia záznamu DP zo stredového priemetu na pravouhlý – ortogonálny, kde stred premietania sa posúva do nekonečna.

Odstraňovanie zdvojených snímkových objektov a ich náhrada za nezakryté objekty sa dala vykonať donedávna len manuálnym výberom a spracovaním. Automatizáciu do postupu prinieslo zdokonalenie metód digitálneho spracovania obrazu, ktoré umožnili odstrániť upravované objekty a na ich miesto vložiť obraz z inej ortofotosnímky bez zásahu používateľa (Schickler a Thorpe, 1998).

Pri digitálnom diferenciálnom prekresľovaní obrazu sa bod Q umiestnený na vrchole výškového objektu prekreslí do bodu Q´o, namiesto do polohy bodu Qo, ktorá je jeho správnou polohou. Poloha bodu P na reliéfe sa prekreslí do správnej polohy bodu Q, čo je znázornené na obr. 1 vľavo (Biasion et al., 2004).

Digitálna ortofotosnímka vzniká na základe digitálneho diferenciálneho prekreslenia. Základom prekreslenia sú geometrické vzťahy a matematické formulácie, ktoré sa využívajú v jednosnímkovej fotogrametrii. Pri prekreslení sa využíva podmienka kolineárnosti, t.j. snímkový vektor r´ a vektor modelového systému rp ležia na jednej priamke, čo možno analyticky vyjadriť (Maršík, 1997):

rp = 
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Dosadením (1) do rovnice pre určenie vektora objektu na zemskom povrchu r = ro + rp a následnou úpravou, aby vektor r´ bol na ľavej strane rovnice dostávame:
[image: image3.jpg]
                                                                            
                                        (2)
kde: ( je mierkový koeficient,

  M = mij ortogonálna rotačná transformácie s troma nezávislými rotáciami obrazu.

Je dôležité, aby sa pri tvorbe máp dostalo do popredia uvedomenie, že mapy komunikujú pomocou znakov presahujúcich explicitnú legendu a reprezentované údaje zobrazené v mape alebo použité metódy zobrazenia údajov odrážajú kultúrne prostredie, ktorého sú súčasťou (Slocum et al., 2005).
Záver

V časopiseckom článku (a ešte k tomu bez farebnosti) nie je možné uviesť celú škálu príkladov výskytu chýb na mapách. (učebných textoch, ale aj iných kartografických monografiách a časopiseckých článkoch) poukazovalo na mapové chyby a nedôslednosti.

Pri spracovaní odvodených máp (a takýmito mapami sú najmä tematické mapy) existuje celý rad možností, ako vniesť subjektivizmus do obsahu mapy a do grafickej formy jeho vyjadrenia. Robí sa to buď zámerne, alebo aj z nevedomosti (z nezvládnutia obsahovej problematiky a/alebo z neovládania mapových vyjadrovacích prostriedkov a metód).
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S u m m a r y

Title of article

Map language can be considered the semiotic-linguistic system, which describes all ways (methods) of map expression. Like natural language, the map language has its levels.

Two groups of errors exist in map language: metacartographic errors and map language errors, which stem in infringement of map language rules in its application. 

Metacartographic errors include:

– errors due to the concept of the map theme,

– other metacartographic errors, such as the use of incorrect data including their incorrect processing), use of not standardised names, etc.

Fig. 1 Mollweide´s projection of the world (Atlas of the SSR, 1980, p. 222)

Tab. 1 Numbers …
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